EVROPSKA UNIE
Evropské strukturalni a investicni fondy

Operacni program Vyzkum, vyvoj a vzdélavani NS ERS TG SEBILET

* *
* *
* *

VSTUPNI CAST

Nazev modulu

Navadéni stroji v zemeédeélstvi satelitni navigaci
Kéd modulu

41-m-3/A129

Typ vzdélavani

Odborné vzdélavani

Typ modulu

(odborny) teoreticko—prakticky

Vyuzitelnost vzdelavaciho modulu

Kategorie dosazeného vzdélani
H (EQF droven 3)

M (EQF uroveri 4)

Skupiny oboru

41 - Zemédeélstvi a lesnictvi

Komplexni uloha

Navadéni stroji v zemédeélstvi satelitni navigaci
Obory vzdélani - poznamky
41-51-H/01 Zemédélec - farmar

41-55-H/01 Opravar zemédélskych strojl
41-41-M/01 Agropodnikani

41-45-M/01 Mechanizace a sluzby

Délka modulu (pocet hodin)

16

Poznamka k délce modulu
Platnost modulu od

30. 04. 2020

Platnost modulu do

Vstupni pfedpoklady

modul Strojni soucasti v zemédélstvi



JADRO MODULU

Charakteristika modulu

Modul je zaméfen na problematiku vyuziti naviga¢nich systém( pfi praci se stroji v ramci zasad precizniho zemédélstvi.
OcCekavané vysledky uceni

Vysledky vzdélavani z RVP 41-51-H/01 Zemédélec - farmar, které ¢asteéné souvisi s modulem:

o Vysvétli slozeni strojil pouzivanych v zemédeélstvi a popise funkce jejich hlavnich ¢asti

« Orientuje se v technické dokumentaci a odvozuje z ni opatfeni pro vyuzivani stroji a zafizeni
« Kontroluje technicky stav, provadi udrzbu, obsluhu a sefizeni

o Provadi demontazni a montazni prace jednotlivych soucasti, agregatu &i strojnich skupin

Ocekavané vysledky u¢eni modulu jsou:

Vyjmenuje jednotlivé ¢asti navigaCniho systému a jejich funkci pfi navadéni zemédeélské techniky

Definuje mozné zplsoby navadéni zemedélskych stroji v ramci navigacniho systému

Uvede moznosti vyuziti naviganiho systému v ramci precizniho zemédeélstvi pfi jednotlivych pracovnich operacich
Vyjmenuje vyhody vyuziti naviganiho systému pfi navadéni zemédélskych stroja

Vybira a pfipojuje vhodny mechaniza¢ni prostfedek pro zvolenou pracovni operaci s vyuzitim navadeéni

Prakticky provadi nastaveni a konfiguraci naviganiho systému na stroji

Prakticky pracuje s navigacnim systémem stroje pfi zvolené pracovni operaci

Dodrzuje zasady bezpec¢nosti a ochrany zdravi pfi praci

©® N OA~OD A

Obsah vzdélavani (rozpis uciva)
Navigacni systémy v zemédélstvi

« Systém druzicové navigace pro urceni polohy

« Korekéni systém RTK

o Manualni systém fizeni

« Navadéni s asistovanym fizenim

« Automatizované fizeni

o Anténni systém a systém pfijmu signalu

« Svételna lista, graficka obrazovka

« Systémy fizeni stroji a naradi

« Modely vyuzivané pfi vedeni stroje po pozemku

Ucebni Cinnosti Zaka a strategie vyuky

Strategie vyuky

Ve vyuce se doporucuje kombinovat nize uvedené metody vyuky.
Metody slovni:

« monologické metody (popis, vysvétlovani, vyklad),
« dialogické metody (rozhovor, diskuse),
« metody prace s u€ebnici, knihou, odbornym €asopisem

Metody nazorné demonstracni:

e pozorovani pracovni ¢innosti stroja,

o pfedvadéni (sefizeni a obsluha strojl),
« demonstrace obrazu statickych,

« projekce statickd a dynamicka.

Metody praktické:

« nacvik pracovnich dovednosti,
« pracovni ¢innosti (prace se stroji),
« grafické ¢innosti.



Zak v ramci teoretické a praktické vyuky:
1. Vyjmenuje jednotlivé ¢asti naviga¢niho systému a jejich funkci pfi navadéni zemédeélské techniky

« definuje strukturu a zakladni ¢asti naviga¢niho systému

« popiSe funkce jednotlivych zakladnich ¢asti naviga¢niho systému
« vysvétli princip prace navigacniho systému pfi navadéni strojl

« vysvétluje vyznam korekeniho signalu

2. Definuje mozné zplisoby navadéni zemédélskych stroji v ramci navigaéniho systému

« popisuje systém manualniho navadéni strojd, jeho funkci a zakladni ¢asti

« popisuje systém asistovaného navadéni stroju, jeho funkci a zakladni ¢asti
» popisuje systém automatického navadeéni strojl, jeho funkci a zakladni ¢asti
« vysvétluje rozdily mezi jednotlivymi zpisoby navadéni

3. Uvede moznosti vyuziti navigacniho systému v ramci precizniho zemédélstvi pfi jednotlivych pracovnich operacich

« Vyjmenovava mozné pracovni operace, pfi kterych Ize vyuzit navigaéni systém pro navadeéni strojl

« definuje vhodnost jednotlivych zplisobU navadéni pfi jednotlivych pracovnich operacich z pohledu automatizace
« popisuje mozné modely navadéni stroje pfi jednotlivych pracovnich operacich

« popisuje dalsi moznosti vyuziti navigacniho systému pfi komunikaci s pfipojenym nafadim

4. Vyjmenuje vyhody vyuziti navigacniho systému pfi navadeéni zemedélskych stroju

« popise vyhody plynouci z vyuziti navigaéniho systému pfi navadéni stroju ve vztahu k finanéni Uspore, ekologii,
utuZzovani pozemka atd.

5. Vybira a pfipojuje vhodny mechanizacni prostfedek pro zvolenou pracovni operaci s vyuzitim navadeni

« Vvybere spravny mechanizacni prostfedek pro stanovenou pracovni operaci
« pfipoji stroj k traktoru a provede jeho spravnou agregaci
o provede sefizeni stroje pro danou plodinu

6. Prakticky provadi nastaveni a konfiguraci naviganiho systému na stroji

« provadi kontrolu pfipojeni navadéciho systému k siti

« provadi vybér, zaméfeni a vklad pozemku do systému navadeéni

« provadi nastaveni navadéciho systému podle zvolené pracovni operace a agregovaného pracovniho stroje
« voli vhodny model navadéni pro zvoleny druh pracovni operace

« uklada nastavenou konfiguraci do paméti stroje

7. Prakticky pracuje s naviga¢nim systémem stroje pfi zvolené pracovni operaci
« prakticky pracuje s navadécim systémem stroje
8. Dodrzuje zasady bezpecnosti a ochrany zdravi pfi praci

« vysvétluje vyznam dodrzovani zasad BOZP
« vysvétluje disledky nedodrzeni zasad BOZP

Zafazeni do ucebniho planu, rocnik
2. nebo 3.ro¢nik

V ramci predmétového usporadani SVP se doporuguje modul zafadit do vyudovaciho pfedmétu zaméteného na stroje a
zafizeni a odborny vycvik (v pfipadé obor( vzdélani kategorie H).

VYSTUPNI CAST
Zpusob ovérovani dosazenych vysledku

« Pisemné a Ustni zkouSeni
« Samostatna prace zaki: referat popisujici aktualni vyvoj v oblasti moderni techniky, projekt (doporuceni,



nepovinné)

« Praktické zkouSeni zvladnuti ¢innosti pfi praci s navigacnimi systémy

« Ovéfovani probiha Ustné a pisemné v ramci teoretické vyuky ve vyu¢ovacim pfedmétu zaméfeném na vyuku
mechanizaénich prostfedkl (stroje a zafizeni).

» Hodnoceno je vyuzivani odborné terminologie, odborna spravnost odpovédi a schopnost aplikace poznatki z vyuky
pfibuznych pfedmétl (péstovani rostlin, ekologie).

« V ramci vyuky odborného vycviku jsou ovéfovany pfedevsim praktické dovednosti formou praktického pfedvedeni
Zaky.

« Ddraz je kladen na odbornou spravnost, samostatnost a spravné sefizeni a ovladani mechanizacnich prostfedku.

« Hodnoceny jsou také dovednosti organizace prace pfi praci s navigaénimi systémy.

Kritéria hodnoceni
Vyjmenuje jednotlivé ¢asti navigacniho systému a jejich funkci p¥i navadéni zemédélské techniky

vyborné: Zak samostatné popise strukturu a zakladni &asti navigaéniho systému, popise funkci jednotlivych zakladnich
¢asti, vysvétli princip prace naviga¢niho systému, vysvétli vyznam korekénich signall pfi navadéni strojl

chvalitebné: 89-75% odpovédi bude spravnych

dobre: 74-60% odpovedi bude spravnych

dostate€né: 59-46% odpovédi bude spravnych

Definuje mozné zplisoby navadéni zemédélskych strojul v ramci navigaéniho systému
vyborné: Zak samostatné popise jednotlivé zplisoby navadéni stoji s ohledem na miru automatizace
chvalitebné: 89-75% odpovédi bude spravnych

dobre: 74-60% odpovédi bude spravnych

dostate€né: 59-46% odpovedi bude spravnych

Uvede moznosti vyuziti navigacniho systému v ramci precizniho zemédélstvi pfi jednotlivych pracovnich
operacich

vyborn&: Zak samostatné vyjmenuje pracovni operace vhodné pro vyuziti navadéni strojii pomoci navigace, popise
mozné modely navadéni strojl, popise moznosti pfi navadéni pfipojenych strojl

chvalitebné: 89-75% odpovédi bude spravnych

dobre: 74-60% odpoveédi bude spravnych

dostateCné: 59-46% odpovédi bude spravnych

Vyjmenuje vyhody vyuziti navigaéniho systému pfi navadéni zemédélskych strojt

vyborné: Zak samostatné popise vyhody a vyuziti navigaénich systému v zemédélstvi

chvalitebné: 89-75% odpovédi bude spravnych

dobfe: 74-60% odpovédi bude spravnych

dostateCné: 59-46% odpovedi bude spravnych

Vybira a pfipojuje vhodny mechanizacni prostiedek pro zvolenou pracovni operaci s vyuzitim navadéni

vyborné: Zak samostatné spravné zvoli vhodny stroj pro navrzenou pracovni operaci a tazny prostfedek, prakticky
samostatné provede agregaci zvoleného pracovniho stroje s taznym prostfedkem

chvalitebné: Kvalita prace odpovida pozadavkim, vyuziva teoretickych znalosti bez vétSich potizi, je méné zrucny,
organizace pracovisté je bez podstatnych chyb, BOZP je bez podstatnych chyb. 89-75% odpovédi bude spravnych

dobfe: Kvalita prace s mensimi nedostatky, vyuziva teoretické znalosti ¢asto jen na pokyn, je pomalejsi, organizace
pracovisté je s chybami, BOZP je s chybami. 74-60% odpovédi bude spravnych

dostate€né: Kvalita prace s vétsimi nedostatky, vyuziva teoretické znalosti jen na pokyn, je pomaly, organizace pracovisté



je s podstatnymi chybami, BOZP je s podstatnymi chybami. 59-46% odpovédi bude spravnych
Prakticky provadi nastaveni a konfiguraci naviga¢niho systému na stroji

vyborné: Zak samostatné prakticky provadi kontrolu stavu systému navadéni v traktoru, provadi vybér pozemku, zaméreni
a vklad do systému navigace, provadi konfiguraci navadéciho systému podle kritérii pfipojeného stroje, uklada konfiguraci
do paméti navadéciho systému

chvalitebné: Kvalita prace odpovida pozadavkim, vyuziva teoretické znalosti bez vétSich potizi, je méné zruény,
organizace pracovisté je bez podstatnych chyb, BOZP je bez podstatnych chyb. 89-75% odpovédi bude spravnych

dobfe: Kvalita prace s mensimi nedostatky, vyuziva teoretické znalosti ¢asto jen na pokyn, je pomalejsi, organizace
pracovisté je s chybami, BOZP je s chybami. 74-60% odpovédi bude spravnych

dostate€né: Kvalita prace s vétsimi nedostatky, vyuzivé teoretické znalosti jen na pokyn, je pomaly, organizace pracovisté
je s podstatnymi chybami, BOZP je s podstatnymi chybami. 59-46% odpovédi bude spravnych

Prakticky pracuje s naviga¢nim systémem stroje pfi zvolené pracovni operaci
vyborné: Zak samostatné pracuje s navadécim systémem pfi provadéni dané pracovni operace

chvalitebné: Kvalita prace odpovida pozadavkim, vyuziva teoretické znalosti bez vétSich potizi, je méné zrucny,
organizace pracovisté je bez podstatnych chyb, BOZP je bez podstatnych chyb. 89-75% odpovédi bude spravnych

dobfe: Kvalita prdce s mensSimi nedostatky, vyuziva teoretické znalosti Casto jen na pokyn, je pomalejsi, organizace
pracovisté je s chybami, BOZP je s chybami. 74-60% odpovédi bude spravnych

dostateCné: Kvalita prace s vétSimi nedostatky, vyuzivé teoretické znalosti jen na pokyn, je pomaly, organizace pracovisté
je s podstatnymi chybami, BOZP je s podstatnymi chybami. 59-46% odpovédi bude spravnych

Dodrzuje zasady bezpecnosti a ochrany zdravi pfi praci

vyborné: Zak samostatné uplatriuje zasady bezpeénosti a ochrany zdravi pii praci a pfedchazi pracovnim Graziim a
nemocem z povolani, zna nasledky nedodrzeni téchto norem

chvalitebné: Zak s dopomoci uplatriuje zasady bezpeénosti a ochrany zdravi pii praci a pfedchazi pracovnim Grazim
a nemocem z povolani, zna nasledky nedodrzeni téchto norem

dobte: Zak s dopomoci uplatiiuje zasady bezpeénosti a ochrany zdravi pfi praci a pfedchazi pracovnim Graziim a
nemocem z povolani, s dopomoci zna nasledky nedodrzeni téchto norem

dostateéné: Zak s dopomoci uplatiiuje zasady bezpe&nosti a ochrany zdravi pfi praci a predchazi pracovnim Graziim a
nemocem z povolani
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Obsahové upresnéni
OV RVP - Odborné vzdélavani ve vztahu k RVP
Material vznikl v ramci projektu Modernizace odborného vzdélavani (MOV), ktery byl spolufinancovan z Evropskych strukturalnich a investicnich fondd a jehoz

realizaci zajistoval Nrodni pedagogicky institut Ceské republiky. Autorem materidlu a viech jeho &4sti, neni-li uvedeno jinak, je Viastimil Dluhos. Creative
Commons CC BY SA 4.0 — Uvedte plivod — Zachovejte licenci 4.0 Mezinarodni.
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