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VyuA%itelnost komplexnA A2lohy

Kategorie dosaA%enA©ho vzdA>IAjnA

H (EQF AcroveA" 3)

M (EQF AroveA" 4)

Skupiny oborA~

41 - ZemA-dAsIstvA a lesnictvA

Vazba na vzdAsIAjvacA modul(y)

NavAjdAsnA strojA” v zemA-dAsIstvA satelitnA navigacA

A kola

Masarykova SA zemA-dAsIskAj a VOA , PurkyA"ova, Opava

KIAAovA© kompetence

Kompetence k uAenA, Kompetence k A™eAjenA problA©mA~, KomunikativnA kompetence, PersonAjInA a sociAjInA kompetence, DigitAjinA kompetence
Datum vytvoA™enA

02.11.2019 13:58
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DA®lka/AasovA;j nAjroAnost - VAjeobecnA®© vzdAsIAjvAinA

PoznAjmka k dA®Ice A%lohy

RoAnAk(y)

2. roAnAk, 3. roAnAk

A“eAjenA Aclohy

individuA|InA, skupinovA©

DoporuAenA"z poAet A%A kA

1

Charakteristika/anotace

Komplean A°Ioha si klade za cAl upevnit znalosti a pracovnA dovednosti A%A|kA pATMl vAsuce tematickA©ho celku zamA>A™enA®ho na zaA™AzenA-
pouA%AvanA@ pATMl navA,dA>nA traktorA nawgaAnAml systA©my A‘/2A|C| pATMl pInA>nA komplean A°Iohy si aktivnA zopaKUJA probranA@ uAivo, AA-

mA% u nich dojde k co moA%nA, nerA tA.Amu zapamatovA.nA zAskanAlsch znalostA. A‘/zA.C| samostatnA> aktivnA» upIatA ujA zAskanA®© vA-domosti
v pracovnAm listu, kterA®© si na zAjvA:r s vyuAujAcAm vyhodnotA a zAskajA zpAstnou vazbu svAlsch znalostA.

\ praktlckA@ AA;sti uAitel vybere vhodnA‘/z stroj, na kterA©m se provA,dA stanovenA© A°ko|y v pracovnAm listu. PAT™; praktickA© Ainnosti pl’aCUjA-
A%A,m s nAjvodem k obsluze pAT'V'AsIuAmA@ho navA|dA>cAho systA©mu traktoru. A‘/2A|k sina zA|kIadA> prA|ce 5 nA|vodem k obsluze navA,dA>cAho
systA©mu samostatnA> zjistA dA"leA%itA© informace pro prAici. Z]IA|IA>nA© informace a postup pracA pAT™ vA‘/zkonu A%olu si zapAA,e do pracovnAho
listu. TAmto e A%A|k veden k samostatnosti, IoglckA© Aevaze a samostatnA®mu uvaA%ovA.nA DAky aktivnAho pATMAstupu ze strany A%A|ka dojde k
trvale]A|Amu zapamatovAjnA zAskanAtzch poznatkA



JADRO ASLOHY

OAekAjvanA®© vAssledky uAenA
AveAjk:

Popisuje sloA%enA navigaAnAch systA©mA" jako celku, definuje a popisuje jeho zAkladnA AAsti

Popisuje dAslenA navA.dA>cAch systA©mu podle mAry automatizace

UrAuje navA;dA,cA systA©m traktoru, rozpoznAjvA; jeho zA|kIadnA AA;sti

Prakticky nastavuje navA;jdA-cA systA®©m traktoru, provA;jdA jeho zAjkladnA konfiguraci pro danou pracovnA operaci, uklAjdA; konfiguraci do
pamAsti stroje_

« Prakticky pouA3AvA| navAjdA-cA systA©@m pA™i prA;ci se strojem na pozemku

e o o o

Specifikace hlavnAch uAebnAch AinnostA A%AjkA/aktivit projektu vA. doporuAenA®ho AasovA©ho rozvrhu
1. Popisuje sloA%enA navigaAnAch systA@mA™ jako celku, definuje a popisuje jeho zAjkladnA AAsti
« Na zA,kIadA> pATMedchozA prezentace uAiva uAitelem, A%A,k popisuje princip navA|dA>nA strolA‘ pomocA naV|gaAnAho systA@mu
« Na zAjkladA pATMedchozA prezentace uAiva uAitelem, A%A,k rozpoznAjvA; jednotlivA© zAjkladnA AA;sti navigaAnAho systA©mu a popisuje jejich
funkci.
2. Popisuje dAslenA navAjdAscAch systA©mu podle mAry automatizace
+« Na zA,kIadA> pATMedchozA prezentace uAiva uAitelem, A%Ajk _popisuje rozdAslenA navA.dA>cAch systA@mA" podle mAry automatizace, urAuje
jejich sIoA%enA a popisuje podAl obsluhy u JednotllvA‘/zch systA@mA na naV|govA|nA stroje.
o Na zAjkladA> pATMedchozA prezentace uAiva uAitelem, A%A,k popisuje vAlzhody pATMl vyuA%ltA navAjdA-cAch systA©mu v zemA-dAsIstvA.
3. UrAuje navAjdAscA systA©m traktoru, rozpoznAjvAj jeho zAjkladnA AAisti, popisuje moA3%nA® zpA soby navAjdA:nA stroje
« Na zA,kIadA> pATMedchozA prezentace uAiva uAitelem, A%A.k urAuje druh navA|dA>cAho systA@mu.
« Na zA,kIadA> pATMedchozA prezentace uAiva uAitelem, A%A,k popisuje vAlsznam a Ainnost jednotlivAtsch zAjkladnAch celkA” navAjdA-cAho
systAOmu. - o - o . o -
« Na zAjkladA>- pA™edchozA prezentace uAiva uAitelem, A%Ajk popisuje moA%nA® zpA~soby vedenA stoje navigaAnAm systA©mem po pozemku,
urAuje vhodnA® zpA~soby jednotlivAlzch vedenA k dispozici a tvaru pozemku.
DoporuAenAYs AasovAYs rozvrh AinA 2 vyuAovacA hodiny.

4. Prakticky nastavuje navAjdA-cA systA©m traktoru, provA;dA jeho zAjkladnA konfiguraci pro danou pracovnA operaci, uklAjdA; konfiguraci do pamAuti
stroje

o Prakticky provAjdA nastavenA navAjdA-cAho systA®mu podle nAjvodu k danA®© pracovnA operaci, nastavenA uklAjdA; do pamAti stroje a zapisuje
do tabulky.

5. Prakticky pouA%4AvA navAjdAscA systA©@m pA™i prAici se strojem na pozemku

« Prakticky po pA™Ajezdu na pozemek uvAidA navigaAnA systA©m do Ainnosti, urAuje zpA“sob vedenA stroje po pozemku, kontroluje Ainnost
systA©mu.

DoporuAenAvs AasovAYs rozvrh AinA 6 vyuAovacAch hodin.
MetodickA; doporuAenA

Komplean Acloha mA~A%e bAvat vyuA%lta v teoretickA® i v praktlckA@ vA‘/zuce pro obory vzdA>IAinA 41-51-H/01 ZemA-dAslec- farmA.AT'V' 41-55-H/01
OpravA,ATM zemA-dAsIskAlach strOJA 41-45-M/01 Mechanizace a sIuA%by pATMApadnA> i pro obor vzdAsIAjnA 41-41-M/01 AgropodnikAjnA a je
rozdAslena do dAIAAch AAstA.
1. dAIAA AA;st

. pracovnA list slouA%4A opakovA.nA a postupnA©mu zapamatovA,nA uAiva

« uAitel vede A%A.ky k samostatnA@ Ainnosti, zodpovAdA. pATMApadnA© dotazy A%A.kA k danA®© problematice

« uAitel dohlAA%4A na prA bA>h Ainnosti a konzultuje se A%4Aiky jejich chyby

« uAitel zkontroluje sprAjvnost vAssledkA
2. dAIAA AAst

. vyuAUJAcA zadA. samostatnA> kaA%4dA©mu A%A,kow zpracovA,nA praktlckA©ho A%kolu pATMAmo na konkrA©tnAm stroji

« uAitel vyst A poA%adavky a podmAnky zadanA@ho modelovA®ho A%kolu 4€* co udAjvA; vAlsrobce v nAjvodu k obsluze navigaAnAho systA©mu

stroje pATMl konkrA©tnA pracovnA operaci, sz sob nastavenA \ pro_danou pracovnA operaci

. vyuAulAcA ke spInA>nA praktlckA©ho A%kolA~ mA-A%e vyuAzsAt vAce strojA™ najednou, kde se A%Ajci mohou prostA™Adat nebo vytvoA™it skupiny
A%4AKA™ ke spinAsnA praktickA©ho A%kolu

ZpA“sob realizace

Aglohu Ize realizovat v teoretickA©m prostA™edA v uAebnAs nebo v prostA™edA praktickA© vAYzuky v dAInAs, na pracoviAjti smluvnAho partnera, na
pozemku.

PomA-cky
PC, tiskAjrna pro pA™Apravu pracovnAch listA~, konkrA®tnA stroj pA™i pinAsnA praktickA© AAjsti A%kolu.

VASTUPNA ACEAST

Popis a kvantifikace vAjech plAjnovanAvzch vAYsstupA”

1. dAIAA AA;st



o pracovnA list 4€“ zpracovAjnA stanovenA'zch Alloh, dopInA>nA AldajA”
2. dAIAA AAst
« pracovnA list &€ provedenA praktickA©ho A%kolu, dopinAsnA A%dajA” v pracovnAm listu do tabulky

KritA©ria hodnocenA

Av2Aik bude individuAjInA> hodnocen za spinA>nA zadanAvzch A%kolA™ nAjsledovnAs:
1. dAIAA AA;st
« hodnotA se vA>an| sprA,vnost dopInA>nA aktlvnA pATMAstup, samostatnost
« celkem 5 dAIAAch A%kolA™; A%A,k zAskA| za kaA%dAvz sprAjvnA- spinA-nAls Aol 5 bodA™; celkem 25 bodA™; uspAl pATMl sprAjvnA©m a
vA>cnA®m doplnA:nA 50 % AckolA-
2. dAIAA AAst
« hodnotA se vA>an| sprA,vnost dopInA>nA aktlvnA pATMAstup, samostatnost

« celkem 2 dAIAA A°ko|y, A%Alk zAskA| za kaA%dA1s sprAjvnAs spinAnAiz A%kol 10 bodA™; celkem 20 bodA™; usphAl pATMl sprAjvnA©m a vA-cnA®m
doplnAsnA 50 % A%kolA™
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Mechanizace zemA-dAsIstvA a€* odbornAYz Aasopis

PoznA;jmky

DoporuAenA® rozvrA%enA hodin:

« 2 vyuAovacAch hodiny - teoretickA© vyuAovA;nA
« 6 hodin - praktickA©® vyuAovA;nA

ObsahovA© upA™esnA>nA
OV RVP - OdbornA® vzdAsIAjvAinA ve vztahu k RVP

PA™Alohy

MateriAjl vznikl v I’A/mCI projektu Modernizace odbornA®ho vzdAIA; vA,nA (MOV), kterAys byl spoluf/nancovA,n z EvropskAYsch strukturA| /nAch a /nvestlAnAch fondA~ a jehoA% realizaci za//A,A¥oval
NAjrodnA pedagogickAYz institut ACEeskA®© republiky. Autorem materiAjlu a vAjech jeho AAjstA, nenA-li uvedeno jinak, je Viastimil DiuhoA;. mmon. BY SA 4.0 46 UveAite pAvod a€*
Zachovejte licenci 4.0 MezinAjrodnA.
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