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NÃ¡zev komplexnÃ ​ Ãºlohy/projektu

NavÃ¡dÄ›nÃ ​ strojÅ¯ v zemÄ›dÄ›lstvÃ ​ satelitnÃ ​ navigacÃ ​

KÃ³d Ãºlohy

41-u-3/AF61

VyuÅ¾itelnost komplexnÃ ​ Ãºlohy

Kategorie dosaÅ¾enÃ©ho vzdÄ›lÃ¡nÃ ​

H (EQF ÃºroveÅˆ 3)

M (EQF ÃºroveÅˆ 4)

Skupiny oborÅ¯

41 - ZemÄ›dÄ›lstvÃ ​ a lesnictvÃ ​

Vazba na vzdÄ›lÃ¡vacÃ ​ modul(y)

NavÃ¡dÄ›nÃ ​ strojÅ¯ v zemÄ›dÄ›lstvÃ ​ satelitnÃ ​ navigacÃ ​

Å kola

Masarykova SÅ  zemÄ›dÄ›lskÃ¡ a VOÅ , PurkyÅˆova, Opava

KlÃ ​Ä ​ovÃ© kompetence

Kompetence k uÄ ​enÃ ​, Kompetence k Å™eÅ¡enÃ ​ problÃ©mÅ¯, KomunikativnÃ ​ kompetence, PersonÃ¡lnÃ ​ a sociÃ¡lnÃ ​ kompetence, DigitÃ¡lnÃ ​ kompetence

Datum vytvoÅ™enÃ ​

02. 11. 2019 13:58

DÃ©lka/Ä ​asovÃ¡ nÃ¡roÄ ​nost - OdbornÃ© vzdÄ›lÃ¡vÃ¡nÃ ​

8

DÃ©lka/Ä ​asovÃ¡ nÃ¡roÄ ​nost - VÅ¡eobecnÃ© vzdÄ›lÃ¡vÃ¡nÃ ​

PoznÃ¡mka k dÃ©lce Ãºlohy

RoÄ ​nÃ ​k(y)

2. roÄ ​nÃ ​k, 3. roÄ ​nÃ ​k

Å˜eÅ¡enÃ ​ Ãºlohy

individuÃ¡lnÃ ​, skupinovÃ©

DoporuÄ ​enÃ½ poÄ ​et Å¾Ã¡kÅ¯

1

Charakteristika/anotace

KomplexnÃ ​ Ãºloha si klade za cÃ ​l upevnit znalosti a pracovnÃ ​ dovednosti Å¾Ã¡kÅ¯ pÅ™i vÃ½uce tematickÃ©ho celku zamÄ›Å™enÃ©ho na zaÅ™Ã ​zenÃ ​‐
pouÅ¾Ã ​vanÃ© pÅ™i navÃ¡dÄ›nÃ ​ traktorÅ¯ navigaÄ ​nÃ ​mi systÃ©my. Å½Ã¡ci  pÅ™i plnÄ›nÃ ​ komplexnÃ ​ Ãºlohy si aktivnÄ› zopakujÃ ​ probranÃ© uÄ ​ivo, Ä ​Ã ​‐
mÅ¾ u nich dojde k co moÅ¾nÃ¡ nejvÄ›tÅ¡Ã ​mu zapamatovÃ¡nÃ ​ zÃ ​skanÃ½ch znalostÃ ​. Å½Ã¡ci samostatnÄ› aktivnÄ› uplatÅˆujÃ ​ zÃ ​skanÃ© vÄ›domosti
v pracovnÃ ​m listu, kterÃ© si na zÃ¡vÄ›r s vyuÄ ​ujÃ ​cÃ ​m vyhodnotÃ ​ a zÃ ​skajÃ ​ zpÄ›tnou vazbu svÃ½ch znalostÃ ​.  

V praktickÃ© Ä ​Ã¡sti uÄ ​itel vybere vhodnÃ½ stroj, na kterÃ©m se provÃ¡dÃ ​ stanovenÃ© Ãºkoly v pracovnÃ ​m listu. PÅ™i praktickÃ© Ä ​innosti pracujÃ ​‐
Å¾Ã¡ci s nÃ¡vodem k obsluze pÅ™Ã ​sluÅ¡nÃ©ho navÃ¡dÄ›cÃ ​ho systÃ©mu traktoru. Å½Ã¡k si na zÃ¡kladÄ› prÃ¡ce s nÃ¡vodem k obsluze navÃ¡dÄ›cÃ ​ho
systÃ©mu samostatnÄ› zjistÃ ​ dÅ¯leÅ¾itÃ© informace pro prÃ¡ci. ZjiÅ¡tÄ›nÃ© informace a postup pracÃ ​ pÅ™i vÃ½konu Ãºkolu si zapÃ ​Å¡e do pracovnÃ ​ho
listu. TÃ ​mto je Å¾Ã¡k veden k samostatnosti, logickÃ© Ãºvaze a samostatnÃ©mu uvaÅ¾ovÃ¡nÃ ​. DÃ ​ky aktivnÃ ​ho pÅ™Ã ​stupu ze strany Å¾Ã¡ka dojde k
trvalejÅ¡Ã ​mu zapamatovÃ¡nÃ ​ zÃ ​skanÃ½ch poznatkÅ¯.



JÃ ​DRO ÃšLOHY

OÄ ​ekÃ¡vanÃ© vÃ½sledky uÄ ​enÃ ​

Å½Ã¡k:

Popisuje sloÅ¾enÃ ​ navigaÄ ​nÃ ​ch systÃ©mÅ¯ jako celku, definuje a popisuje jeho zÃ¡kladnÃ ​ Ä ​Ã¡sti
Popisuje dÄ›lenÃ ​ navÃ¡dÄ›cÃ ​ch systÃ©mu podle mÃ ​ry automatizace 
UrÄ ​uje navÃ¡dÄ›cÃ ​ systÃ©m traktoru, rozpoznÃ¡vÃ¡ jeho zÃ¡kladnÃ ​ Ä ​Ã¡sti
Prakticky nastavuje navÃ¡dÄ›cÃ ​ systÃ©m traktoru, provÃ¡dÃ ​ jeho zÃ¡kladnÃ ​ konfiguraci pro danou pracovnÃ ​ operaci, uklÃ¡dÃ¡ konfiguraci do
pamÄ›ti stroje
Prakticky pouÅ¾Ã ​vÃ¡ navÃ¡dÄ›cÃ ​ systÃ©m pÅ™i prÃ¡ci se strojem na pozemku

Specifikace hlavnÃ ​ch uÄ ​ebnÃ ​ch Ä ​innostÃ ​ Å¾Ã¡kÅ¯/aktivit projektu vÄ ​. doporuÄ ​enÃ©ho Ä ​asovÃ©ho rozvrhu

1. Popisuje sloÅ¾enÃ ​ navigaÄ ​nÃ ​ch systÃ©mÅ¯ jako celku, definuje a popisuje jeho zÃ¡kladnÃ ​ Ä ​Ã¡sti

Na zÃ¡kladÄ› pÅ™edchozÃ ​ prezentace uÄ ​iva uÄ ​itelem, Å¾Ã¡k popisuje princip navÃ¡dÄ›nÃ ​ strojÅ¯ pomocÃ ​  navigaÄ ​nÃ ​ho systÃ©mu.
Na zÃ¡kladÄ› pÅ™edchozÃ ​ prezentace uÄ ​iva uÄ ​itelem, Å¾Ã¡k rozpoznÃ¡vÃ¡ jednotlivÃ© zÃ¡kladnÃ ​ Ä ​Ã¡sti navigaÄ ​nÃ ​ho systÃ©mu a popisuje jejich
funkci.

2. Popisuje dÄ›lenÃ ​ navÃ¡dÄ›cÃ ​ch systÃ©mu podle mÃ ​ry automatizace

Na zÃ¡kladÄ› pÅ™edchozÃ ​ prezentace uÄ ​iva uÄ ​itelem, Å¾Ã¡k popisuje rozdÄ›lenÃ ​ navÃ¡dÄ›cÃ ​ch systÃ©mÅ¯ podle mÃ ​ry automatizace, urÄ ​uje
jejich sloÅ¾enÃ ​ a popisuje podÃ ​l obsluhy u jednotlivÃ½ch systÃ©mÅ¯ na navigovÃ¡nÃ ​ stroje.
Na zÃ¡kladÄ› pÅ™edchozÃ ​ prezentace uÄ ​iva uÄ ​itelem, Å¾Ã¡k popisuje vÃ½hody pÅ™i vyuÅ¾itÃ ​ navÃ¡dÄ›cÃ ​ch systÃ©mu v zemÄ›dÄ›lstvÃ ​.

3. UrÄ ​uje navÃ¡dÄ›cÃ ​ systÃ©m traktoru, rozpoznÃ¡vÃ¡ jeho zÃ¡kladnÃ ​ Ä ​Ã¡sti, popisuje moÅ¾nÃ© zpÅ¯soby navÃ¡dÄ›nÃ ​ stroje

Na zÃ¡kladÄ› pÅ™edchozÃ ​ prezentace uÄ ​iva uÄ ​itelem, Å¾Ã¡k urÄ ​uje druh navÃ¡dÄ›cÃ ​ho systÃ©mu.
Na zÃ¡kladÄ› pÅ™edchozÃ ​ prezentace uÄ ​iva uÄ ​itelem, Å¾Ã¡k popisuje vÃ½znam a Ä ​innost jednotlivÃ½ch zÃ¡kladnÃ ​ch celkÅ¯ navÃ¡dÄ›cÃ ​ho
systÃ©mu.
Na zÃ¡kladÄ› pÅ™edchozÃ ​ prezentace uÄ ​iva uÄ ​itelem, Å¾Ã¡k popisuje moÅ¾nÃ© zpÅ¯soby vedenÃ ​ stoje navigaÄ ​nÃ ​m systÃ©mem po pozemku,
urÄ ​uje vhodnÃ© zpÅ¯soby jednotlivÃ½ch vedenÃ ​ k dispozici a tvaru pozemku.

DoporuÄ ​enÃ½ Ä ​asovÃ½ rozvrh Ä ​inÃ ​ 2 vyuÄ ​ovacÃ ​ hodiny.

4. Prakticky nastavuje navÃ¡dÄ›cÃ ​ systÃ©m traktoru, provÃ¡dÃ ​ jeho zÃ¡kladnÃ ​ konfiguraci pro danou pracovnÃ ​ operaci, uklÃ¡dÃ¡ konfiguraci do pamÄ›ti
stroje 

Prakticky provÃ¡dÃ ​ nastavenÃ ​ navÃ¡dÄ›cÃ ​ho systÃ©mu podle nÃ¡vodu k danÃ© pracovnÃ ​ operaci, nastavenÃ ​ uklÃ¡dÃ¡ do pamÄ›ti stroje a zapisuje
do tabulky.

5. Prakticky pouÅ¾Ã ​vÃ¡ navÃ¡dÄ›cÃ ​ systÃ©m pÅ™i prÃ¡ci se strojem na pozemku

Prakticky po pÅ™Ã ​jezdu na pozemek uvÃ¡dÃ ​ navigaÄ ​nÃ ​ systÃ©m do Ä ​innosti, urÄ ​uje zpÅ¯sob vedenÃ ​ stroje po pozemku, kontroluje Ä ​innost
systÃ©mu.

DoporuÄ ​enÃ½ Ä ​asovÃ½ rozvrh Ä ​inÃ ​ 6 vyuÄ ​ovacÃ ​ch hodin.

MetodickÃ¡ doporuÄ ​enÃ ​

KomplexnÃ ​ Ãºloha mÅ¯Å¾e bÃ½t vyuÅ¾ita v teoretickÃ© i v praktickÃ© vÃ½uce pro obory vzdÄ›lÃ¡nÃ ​ 41-51-H/01 ZemÄ›dÄ›lec-farmÃ¡Å™, 41-55-H/01
OpravÃ¡Å™ zemÄ›dÄ›lskÃ½ch strojÅ¯, 41-45-M/01 Mechanizace a sluÅ¾by, pÅ™Ã ​padnÄ› i pro obor vzdÄ›lÃ¡nÃ ​ 41-41-M/01 AgropodnikÃ¡nÃ ​ a je
rozdÄ›lena do dÃ ​lÄ ​Ã ​ch Ä ​Ã¡stÃ ​. 

1. dÃ ​lÄ ​Ã ​ Ä ​Ã¡st

pracovnÃ ​ list slouÅ¾Ã ​ opakovÃ¡nÃ ​ a postupnÃ©mu zapamatovÃ¡nÃ ​ uÄ ​iva 
uÄ ​itel vede Å¾Ã¡ky k samostatnÃ© Ä ​innosti, zodpovÃ ​dÃ¡ pÅ™Ã ​padnÃ© dotazy Å¾Ã¡kÅ¯ k danÃ© problematice
uÄ ​itel dohlÃ ​Å¾Ã ​ na prÅ¯bÄ›h Ä ​innosti a konzultuje se Å¾Ã¡ky jejich chyby
uÄ ​itel zkontroluje sprÃ¡vnost vÃ½sledkÅ¯

2. dÃ ​lÄ ​Ã ​ Ä ​Ã¡st

vyuÄ ​ujÃ ​cÃ ​ zadÃ¡ samostatnÄ› kaÅ¾dÃ©mu Å¾Ã¡kovi zpracovÃ¡nÃ ​ praktickÃ©ho Ãºkolu pÅ™Ã ​mo na konkrÃ©tnÃ ​m stroji
uÄ ​itel vysvÄ›tlÃ ​ poÅ¾adavky a podmÃ ​nky zadanÃ©ho modelovÃ©ho Ãºkolu â€“ co udÃ¡vÃ¡ vÃ½robce v nÃ¡vodu k obsluze navigaÄ ​nÃ ​ho systÃ©mu
stroje pÅ™i konkrÃ©tnÃ ​ pracovnÃ ​ operaci, zpÅ¯sob nastavenÃ ​ pro danou pracovnÃ ​ operaci
vyuÄ ​ujÃ ​cÃ ​ ke splnÄ›nÃ ​ praktickÃ©ho ÃºkolÅ¯ mÅ¯Å¾e vyuÅ¾Ã ​t vÃ ​ce strojÅ¯ najednou, kde se Å¾Ã¡ci mohou prostÅ™Ã ​dat nebo vytvoÅ™it skupiny
Å¾Ã¡kÅ¯ ke splnÄ›nÃ ​ praktickÃ©ho Ãºkolu

ZpÅ¯sob realizace

Ãšlohu lze realizovat v teoretickÃ©m prostÅ™edÃ ​ v uÄ ​ebnÄ› nebo v prostÅ™edÃ ​ praktickÃ© vÃ½uky v dÃ ​lnÄ›, na pracoviÅ¡ti smluvnÃ ​ho partnera, na
pozemku.

PomÅ¯cky

PC, tiskÃ¡rna pro pÅ™Ã ​pravu pracovnÃ ​ch listÅ¯, konkrÃ©tnÃ ​ stroj pÅ™i plnÄ›nÃ ​ praktickÃ© Ä ​Ã¡sti Ãºkolu.

VÃ ​STUPNÃ ​ ÄŒÃ ​ST

Popis a kvantifikace vÅ¡ech plÃ¡novanÃ½ch vÃ½stupÅ¯

1. dÃ ​lÄ ​Ã ​ Ä ​Ã¡st



pracovnÃ ​ list â€“ zpracovÃ¡nÃ ​ stanovenÃ½ch Ãºloh, doplnÄ›nÃ ​ ÃºdajÅ¯

2. dÃ ​lÄ ​Ã ​ Ä ​Ã¡st

pracovnÃ ​ list â€“ provedenÃ ​ praktickÃ©ho Ãºkolu, doplnÄ›nÃ ​ ÃºdajÅ¯ v pracovnÃ ​m listu do tabulky

KritÃ©ria hodnocenÃ ​

Å½Ã¡k bude individuÃ¡lnÄ› hodnocen za splnÄ›nÃ ​ zadanÃ½ch ÃºkolÅ¯ nÃ¡sledovnÄ›:

1. dÃ ​lÄ ​Ã ​ Ä ​Ã¡st

hodnotÃ ​ se vÄ›cnÃ¡ sprÃ¡vnost doplnÄ›nÃ ​; aktivnÃ ​ pÅ™Ã ​stup; samostatnost
celkem 5 dÃ ​lÄ ​Ã ​ch ÃºkolÅ¯; Å¾Ã¡k zÃ ​skÃ¡ za kaÅ¾dÃ½ sprÃ¡vnÄ› splnÄ›nÃ½ Ãºkol 5 bodÅ¯; celkem 25 bodÅ¯; uspÄ›l pÅ™i sprÃ¡vnÃ©m a
vÄ›cnÃ©m doplnÄ›nÃ ​ 50 % ÃºkolÅ¯

2. dÃ ​lÄ ​Ã ​ Ä ​Ã¡st

hodnotÃ ​ se vÄ›cnÃ¡ sprÃ¡vnost doplnÄ›nÃ ​; aktivnÃ ​ pÅ™Ã ​stup; samostatnost
celkem 2 dÃ ​lÄ ​Ã ​ Ãºkoly; Å¾Ã¡k zÃ ​skÃ¡ za kaÅ¾dÃ½ sprÃ¡vnÄ› splnÄ›nÃ½ Ãºkol 10 bodÅ¯; celkem 20 bodÅ¯; uspÄ›l pÅ™i sprÃ¡vnÃ©m a vÄ›cnÃ©m
doplnÄ›nÃ ​ 50 % ÃºkolÅ¯
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Mechanizace zemÄ›dÄ›lstvÃ ​ â€“ odbornÃ½ Ä ​asopis

PoznÃ¡mky

DoporuÄ ​enÃ© rozvrÅ¾enÃ ​ hodin:

2 vyuÄ ​ovacÃ ​ch hodiny - teoretickÃ© vyuÄ ​ovÃ¡nÃ ​
6 hodin - praktickÃ© vyuÄ ​ovÃ¡nÃ ​

ObsahovÃ© upÅ™esnÄ›nÃ ​

OV RVP - OdbornÃ© vzdÄ›lÃ¡vÃ¡nÃ ​ ve vztahu k RVP

PÅ™Ã ​lohy

Pracovni-list_Navadeni-stoju-v-zemedelstvi-navigaci.docx
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