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Skupina A JMENO A PFIJMENI: couveivrnieierisenessenssanesenssansssnsssasossassssasosns
1. Vypoctéete, jaky jmenovity skluz mé 3f asynchronni motor, ktery ma tyto Stitkové tidaje:
U =400/230 V,50 Hz; 1 =10 A; p=4; n=720; P = 3900 W
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2. Vypoctéte, jaké budou jmenovité otacky 3f asynchronniho motoru pii fizeni otacek prepinanim poctu pdla ze 2
na 4, jestlize je motor pfipojen na zdroj sitového napéti 400/230 V, 50 Hz a jestlize jeho jmenovity skluz je
5 %.
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3. Popiste rozdé€leni asynchronnich strojii podle ¢innosti; jednotlivé druhy definujte.

Motor = stroj, ktery méni ptivadénou elektrickou energii (elektricky piikon) na energii mechanickou na
htideli (mechanicky vykon)

Generator = stroj, ktery méni mechanickou energii roztacejici rotor na energii elektrickou odebiranou
ze svorek statoru

Indukéni brzda = stroj vyuzivajici k brzdéni to¢ivého momentu vznikajiciho otd€enim rotoru proti smeéru,
kterym by se tocil piisobenim elektromagnetickych sil (pouziva se predev§im v laboratofich k
meéfeni zaté¢zovaciho momentu)

4. Popiste konstrukci (slozeni) 3f asynchronniho motoru s krouzkovym rotorem.

Asynchronni motor se sklada ze dvou ¢asti, tzv. statoru a rotoru. Stator je tvofen magnetickym obvodem
s vloZzenym vinutim. Magneticky obvod je sloZen ze statorovych plechii
vzajemné izolovanych (keramické vrstvicky, oxidy nebo laky) a vklada se do
odlité nebo svatfované kostry, Casto opatfené z vné&jsi strany zebrovanim pro
lepsi odvod ztratového tepla. Na vnitinim obvodé plechil jsou vylisovany
drazky, které maji riizny profil (plocha mezi dvéma drazkami se nazyva
By zub). Do statorovych drézek se uklada trojfazové vinuti.

N V dutiné statoru, oddéleny vzduchovou mezerou, se pohybuje rotor tvoieny
/ \ \ hiideli a na ni nalisovaného svazku rotorovych plechti s vinutim.
Magneticky obvod rotoru je tedy opét sloZen ze vzajemné

izolovanych plechti s drazkami na vnéjSim obvodu, pro ulozeni
vinuti. Vinuti rotoru je trojfazové meédéné a je na jedné stran€ spojeno do uzlu a na druhé stra
vyvedeno na tfi krouzky z vodivého dobie kluzného materidlu (mosaz, bronz), které jsou
izolované upevnény na htideli. Na krouzky dosedaji uhlikové karta¢e umisténé v drzacich
upevnénych ve statoru a spojuji je se svorkami rotorové svorkovnice. Soucasti téchto motorii je téz
casto odklapéc kartaci, ktery po rozbéhu motoru a nasledném zkratovani krouzkti odklopi kartace
a zabrani jejich opotiebovani a ztratdm tfenim..
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5. Pomoci nacrtku vysvétlete vznik to¢ivého magnetického pole po piipojeni ke 3f zdroji napéti.
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6. Popiste princip ¢innosti 3f asynchronniho motoru s krouzkovym rotorem a jeho spousténi.

Pfipojime-li statorové vinuti na zdroj trojfazového napéti, za¢ne prochazet proud, ktery vybudi v magnetickém
obvodu statoru to¢ivé magnetické pole. Toto to¢ivé magnetické pole statoru indukuje napéti do vinuti rotoru.
Vinutim rotoru za¢ne prochézet proud, a jelikoz na vodi¢ s proudem v magnetickém poli pisobi sila
vyvolavajici toivy moment, rotor se roztoci stejnym smeérem, jakym se to¢i magnetické pole statoru.

Pfi zapnuti motoru jsou nejdiive zapojeny do série s rotorovym vinutim vSechny rezistory, po rozb&hu stroje a
tedy po poklesu zabérného proudu rotorovy spousteé¢ odpoji jednu fadu rezistorti a motor piejde na
charakteristiky odpovidajici tomuto odporu vinuti. Po dal$im poklesu proudu (na stejnou hodnotu jako v prvnim
ptipad¢) dojde k vytazeni dalsi fady rezistort. Nakonec se vytfadi vSechny rezistorové stupné, zkratovac spoji
krouzky dokratka a odklapec odklopi kartace. Motor ted’ pracuje jako motor nakratko.

7. Naclrtnéte a popiSte momentovou charakteristiku asynchronniho stroje (motoru).
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8. Nacdrtnéte schéma zapojeni asynchronniho motoru s krouzkovym rotorem.
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9. Popiste konstrukei (slozeni) 1f asynchronniho motoru s pomocnou fazi — libovolny jeden
typ. Jednofazovy asynchronni motor ma ve statoru, sloZeném ze statorovych plech,
dvoji vinuti. Hlavni vinuti vypliuje 2/3 drazek (U1-Uz2), pomocné vinuti (pomocna
faze) je ve zbyvajici tietin€ drazek a je o 90° pootoceno oproti vinuti hlavnimu
(Z1-Z2). Pomocni vinuti je bud’ médéné pripojené pies kondenzator namontovany
na krytu motoru, nebo je vyrobeno z odporoveho dratu a je bifilarni (s nulovou
mdukenosti). Svazek statorovych plecht s vinutim je vlozen v kovové kostie.

Rotor je tvofeny hiideli a na ni nalisovaného svazku rotorovych plecht s vinutim v
provedeni nakréatko.

10. Popiste princip €innosti 1f asynchronniho motoru vybraného v tloze €. 8.

Po ptipojeni ke zdroji stfidavého napéti za¢ne hlavnim vinutim prochéazet proud a pomocnym vinutim pfipojenym

pies kondenzator proud elektricky posunuty o témét 90°. Vytvoii se tocivé magnetické pole, které indukuje

napéti do vodici rotoru, témi zacne prochézet proud a sila plisobici na rotorovy vodi¢ s proudem v magnetickém

poli statoru rotor rozto¢i stejnym smérem, jakym se to¢i magnetické pole statoru (smér otaceni je dan zapojenim

kondenzatoru).

Po pripojeni ke zdroji stiidavého napéti za¢ne hlavnim vinutim prochazet proud, ktery je fazoveé posunuty vici

proudu prochéazejicimu pomocnym bifilarnim vinutim a vytvofi se to¢ivé magnetické pole. To indukuje napéti

do vodict rotoru, témi zacne prochazet proud a sila pisobici na rotorovy vodi¢ s proudem v magnetickém poli

statoru rotor rozto¢i stejnym smérem, jakym se to¢i magnetické pole statoru.

11. Vysvétlete, jakymi konstrukcemi zvySime zabérny moment motoru nakratko, a popiste princip ¢innosti
jednoho druhu.

Motor nakratko s dvojitou kleci

Ma na rotoru dvé samostatné klece. Vn¢jsi klec byva z mosazi nebo bronzu, takZze ma velky ¢inny odpor a i pii

rozb¢hu ma malou induktivni reaktanci, nebot’ je blizko povrchy a uzavira se kolem ni maly pocet magnetickych
induk¢nich ¢ar (nazyvame ji klec roMehova, i klecfizv. pr&ovni, je zhotovena z médi nebo hliniku, ma
velky prafez a ma tedy ¢inny odpor@snly. Je tivni

reaktance je vSak pfi rozbehu velka, nebot’ je ulozena hluboko v aktivnim Zeleze a uzavira se kolem ni velké
mnozstvi magnetickych induk¢nich car.

Po pfipojeni motoru na sit’ se v obou klecich indukuje napéti a zacne jimi prochazet proud s frekvenci
proudu statorového. Vysledna impedance vnitini klece je pfi rozbéhu motoru vlivem 4

velké induktivni reaktance vyrazné vétsi nez impedance klece vnéjsi. Proto pii f M=MHy+ My

rozb¢hu téméf cely proud prochazi kleci vnéjsi, a jelikoz ta mé velky ¢inny
odpor je i zabérny moment motoru velky. Béhem rozbéhu se otacky rotoru
zvetsuji (klesa skluz), tim se kmitocCet rotorového proudu snizuje (procentudlné o
odpovidéa procentu skluzu) az na jmenovity kmitoget (f2 = 2 az 3 Hz). Reaktance =
a tedy 1 impedance vnitini klece je po skonceni rozbéhu mala. Rotorovy proud

se rozdéli na obé€ klece v obraceném pomeéru jejich impedanci, vnéjsi kleci
prochazi proud maly, kleci vnitini proud velky.

Motor nakratko s virovou kleci

Ma na rotoru klec z tizkych hlubokych tyci. Pfedstavme si tuto hlubokou
tyC jako vétsi pocet vodica ¢tvercového prifezu ulozenych nad sebou,
které jsou viiéi sobé spojeny paraleln& pomoci ¢elnich kruhii. Cinny odpor
kazdého ¢tvercového vodice je stejny, ale jejich induktivni reaktance je
vlivem vétsSiho poctu magnetickych indukénich Car tim vétsi, ¢im hloubéji
je konkrétni vodi¢ v dréazce.

Jelikoz pii rozb&hu je frekvence proudu vysoka (stejna jako frekvence statorového proudu) je

velka 1 induktivni reaktance a tedy ¢im je vodi¢ hloubéji, tim mensi proud jim pfti rozbéhu b

teCe. Pii rozb¢éhu tedy prochazi nejvétsi proud horni ¢asti tyCe. Se vzrastajicimi otackami se £
snizuje 1 frekvence proudu a tim i induktivni reaktance. Pti plném b&hu (jmenovity skluz

okolo 4%, proto i frekvence rotorového proudu je okolo 4% s=1 Sus=0

proudu statorového a induktivni reaktance je mald) je proud rozdélen témef rovnomérné po celém prafezu
tyCe. Prili§ hluboké drazky by vSak mohly zeslabit svazek plecht kolem htidele, a proto mivaji tyce rizny



prufez, poptipad¢é se miizou i kombinovat dva materialy s riiznou rezistivitou (jako dvojita klec), ale vzdy se
jedna o stroje velkého pruméru, tedy o stroje s vykony od 30 do 250 kW.



12. Napiste, jakymi zplisoby elektricky brzdime asynchronni motory, a jeden zpiisob popiste detailn€. Brzdeni
reverzaci (protiproudem) = Brzdiciho t¢inku se dosahne tak, Ze se ve statoru vymeéni se dvé faze mezi sebou a
tim se vytvori tocivé magnetické pole, které se otaci opaénym smérem nez rotor. Do rotoru se za¢ne indukovat
napéti vytvarejici proud. Ten vytvaii toivy moment, ktery chce roztocit rotor stejnym smérem, jakym se toci
magnetické pole statoru a tim rotor brzdi. Motor musime v¢as odpojit, aby se nam nerozto¢il opaénymi
otackami a nechdme ho samovolné& dob&hnout.

Brzdeéni rekuperaci =

Brzdeéni buzenim stejnosmérnym proudem =

13. Popiste konstrukcei (sloZeni) 3f asynchronniho linearniho motoru (nacrtnéte).
Budici ¢ast vytvarejici postupné magnetické pole, odpovida statoru
trojfazového motoru a nazyva se induktor. Sklada se ze svazku = - P—
induktorovych plechti hiebenového tvaru a trojfazového vinuti ulozeného v
drazkach induktoru. Pouzivaji se dva induktory umisténé proti sob¢.
Pohybliva ¢ast linearniho motoru odpovidajici rotoru zapojenému nakratko se
nazyva kotva, je ulozena mezi obéma induktory a je tvofena masivnim
vodivym télesem, napiiklad hlinikovou deskou. SR
14. Popiste princip ¢innosti 3f asynchronniho linearniho motoru. Pfipojime-li ’);
statorové vinuti na zdroj trojfazového napéti, zacne prochazet proud, ktery

vybudi v magnetickém obvodu induktoru postupné magnetickée

pole. Postupné pole induktoru indukuje v kotv¢ silné vitivé proudy, které podle Lenzova pravidla jsou
takového sméru, Ze pole jimi indukované oslabuje postupné pole induktoru. Viiivé proudy tedy vyvolaji v
prostfedi postupného pole induktoru silu ve sméru pohybu postupného pole, pak je-li induktor upevnén a kotva
uloZena pohyblivé, pohybuje se kotva ve sméru postupného pole induktoru, je-li naopak pohyblivy induktor a
kotva upevnéna, pohybuje se induktor, ale v opaéném sméeru nez postupné pole.

15. Nacrtnéte zatézovaci charakteristiku 3f asynchronniho lineadrniho motoru a uved’te ptiklady jeho pouZziti.
Linearni motory jsou pouzivany jako pohon pro transport materialu,
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Skupina B JMENO A PFIJMENI: ceceeeeeereerercreernerancsaesnesanssassanesasessasnnee
1. Vypoctéte, jaky jmenovity skluz ma 3f asynchronni motor, ktery ma tyto Stitkové tdaje:
U =400/230 V,50 Hz; =5 A; p=2; n =1425; P = 1930 W

— 60 - — 60-50 =1500-1

1500 1425
-100= ————— - 100=5%

2. Vypoctéte, jaké budou jmenovité otacky 3f asynchronniho motoru pii fizeni otacek prepinanim poctu poli ze 2
na 4, jestlize je motor pfipojen na zdroj sitového napéti 400/230 V, 50 Hz a jestlize jeho jmenovity skluz je
4 %.

0 a-)= 6050 (1 _0,04)=2880 ~1

= o (a-)= (1-004)=1440 -1

3. Popiste rozdéleni asynchronnich stroji podle konstrukce statoru a rotoru.
Rozdeéleni dle statoru = statory s trojfazovym vinutim; statory s jednofazovym vinutim s pomocnou fazi; statory
s jednofazovym vinutim bez pomocné faze. Trojfazové vinuti navic mize byt navinuto tak, ze vytvaii dva ¢i
vice poli.
Rozdéleni dle rotoru = rotory krouzkové (maji médéné vinuti, které je na jedné strané spojeno do uzlu, a druhé
vyvody kazdé civky jsou pripojeny ke krouzkiim); rotory nakratko (s tzv. klecovym vinutim), klecové vinuti
muze navic byt i dvojité ¢i virove.
4. Popiste konstrukci (slozeni) 3f asynchronniho motoru s rotorem nakratko.
Asynchronni motor se sklada ze dvou ¢ésti, tzv. statoru a rotoru. Stator je tvofen magnetickym obvodem
s vlozenym vinutim. Magneticky obvod je sloZen ze statorovych plechii
vzajemné izolovanych (keramické vrstvicky, oxidy nebo laky) a vklada se do
odlité nebo svatované kostry, Casto opatiené z vn&jsi strany Zebrovanim pro
lepsi odvod ztratového tepla. Na vnitinim obvodé plechi jsou vylisovany
drazky, které maji riizny profil (plocha mezi dvéma drazkami se nazyva
zub). Do statorovych drazek se uklada trojfazové vinuti.

N V dutiné statoru, oddéleny vzduchovou mezerou, se pohybuje rotor tvoteny
/ \ N htideli a na ni nalisovaného svazku rotorovych plechti s vinutim.

Magneticky obvod rotoru je tedy opét sloZen ze vzajemné

izolovanych plechti s drazkami na vnéjSim obvodu, pro ulozeni
vinuti. Rotorové drazky jsou neizolované zaplnény vinutim z ty¢i. Toto vinuti je bud’ s jednoduchou
kleci odlitou z hliniku, tzv. vibra¢nim litim nebo s kleci dvojitou (jedna slouzi k rozbéhu a druha k
b&hu motoru) nebo s tzv. virovou kleci (opét nejcastéji odlitou z hliniku). Smér ty¢i je bud’ rovnobézné s
osou hiidele, nebo jsou seSikmeny pro vétsi zabérny moment.

-

5. Popiste princip ¢innosti 3f asynchronniho motoru s rotorem nakratko a jeho spousténi.

Ptipojime-li statorové vinuti na zdroj trojfazového napéti, zaéne prochazet proud, ktery vybudi v magnetickém
obvodu statoru to¢ivé magnetické pole. Toto tocivé magnetické pole statoru indukuje napéti do vinuti rotoru.
Vinutim rotoru za¢ne prochazet proud, a jelikoz na vodi¢ s proudem v magnetickém poli piisobi sila
vyvolavajici to¢ivy moment, rotor se rozto¢i stejnym smérem, jakym se to¢i magnetické pole statoru.

Motory na kratko se spousti bud’ pfimym ptipojenim k siti (do 3 kW), nebo piepina¢em hvézda-trojuhelnik (k
tomuto spousténi je zapotiebi piepinace, ktery trojfazové vinuti statoru spoji nejdiive do hvézdy a po rozbéhu se
prepoji do trojuhelniku. Proudovy néraz pii spousténi, ale bohuzel i zabérny moment se tim snizi na 1/3), nebo



motory s velkym vykonem se spousti proménnym zdrojem napéti (pfi spousténi se napéti snizi a tim se omezi
1 zabérny proud a poté se napéti postupné zvySuje az na jmenovité — proménny zdroj se piemosti).
6. Nacrtnéte a popiste proudovou charakteristiku asynchronniho motoru s rotorem nakratko.
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7. Nacrtnéte schéma zapojeni asynchronniho motoru s rotorem nakratko.

rolor

I3

8. Vysvétlete, jakymi konstrukcemi zvySime zabérny moment motoru nakratko, a popiste princip ¢innosti
jednoho druhu.

Motor nakratko s dvojitou kleci &
Ma na rotoru dvé samostatné klece. Vnéjsi klec byva z mosazi nebo bronzu, g W % %

takze ma velky ¢inny odpor a i pfi rozbéhu ma malou induktivni reaktanci,

nebot’ je blizko povrchu a uzavira se kolem ni maly pocet magnetickych

induk¢nich car (nazyvame ji klec rozbéhova). Vnitini klec tzv. pracovni, je zhotovena z médi nebo hliniku, ma
velky prifez a ma tedy ¢inny odpor maly. Jeji induktivni reaktance je vSak pii rozbéhu velka, nebot’ je uloZena
hluboko v aktivnim zeleze a uzavira se kolem ni velké mnozstvi magnetickych induk¢nich car.

Po pfipojeni motoru na sit’ se v obou klecich indukuje napéti a zacne jimi prochézet proud s frekvenci

proudu statoroveho. Vysledna impedance vnitini klece je pfi rozb&hu motoru vlivem g

velké induktivni reaktance vyrazné€ vétsi nez impedance klece vnéjsi. Proto pfi f M=My+ M,

rozbéhu téméf cely proud prochdzi kleci vnéjsi, a jelikoz ta mé velky ¢inny
odpor je 1 zdbérny moment motoru velky. Béhem rozbéhu se otacky rotoru
zvetsuji (klesa skluz), tim se kmitocet rotorového proudu snizuje (procentudlné &
odpovida procentu skluzu) az na jmenovity kmitoget (f2= 2 az 3 Hz). Reaktance =
a tedy 1 impedance vnitini klece je po skonceni rozbé¢hu mala. Rotorovy proud
se rozdéli na obé klece v obraceném pomeru jejich impedanci, vnéjsi kleci
prochazi proud maly, kleci vnitini proud velky.

Motor nakratko s virovou kleci

Ma na rotoru klec z tizkych hlubokych tyci. Pfedstavme si tuto hlubokou

ty¢ jako vétsi pocet vodicu Etvercového prirezu ulozenych nad sebou,

které jsou viiéi sobé spojeny paralelné pomoci &elnich kruhti. Cinny odpor
kazdého Ctvercového vodice je stejny, ale jejich induktivni reaktance je
vlivem vétsiho poctu magnetickych indukénich ¢ar tim vétsi, ¢im hloubé&ji

je konkrétni vodi€ v drézce.

Jelikoz pii rozbéhu je frekvence proudu vysoka (stejna jako frekvence statorového proudu) je
velka 1 induktivni reaktance a tedy ¢im je vodi¢ hloubéji, tim mensi proud jim pfi rozbéhu b
tece. Pfi rozb¢hu tedy prochézi nejvetsi proud horni ¢asti tyCe. Se vzristajicimi otackami se £
snizuje 1 frekvence proudu a tim 1 induktivni reaktance. Pti plném behu (jmenovity skluz
okolo 4%, proto i frekvence rotorového proudu je okolo 4%

proudu statorového a induktivni reaktance je mald) je proud rozdélen témét rovnomérné po celém priiezu
tyCe. Prili§ hluboké drazky by vSak mohly zeslabit svazek plecht kolem htidele, a proto mivaji tyce rizny
priiez, popiipad¢ se mizou i kombinovat dva materialy s rtiznou rezistivitou (jako dvojita klec), ale vzdy se
jedna o stroje velkého priméru, tedy o stroje s vykony od 30 do 250 kW.

s=1 5,5=0



9. Napiste, jakymi zplisoby elektricky brzdime asynchronni motory, a jeden zptsob popiste detailn€. Brzdeni
reverzaci (protiproudem) = Brzdiciho t¢inku se dosahne tak, Ze se ve statoru vymeéni se dvé faze mezi sebou a
tim se vytvofi tocivé magnetické pole, které se ota¢i opacnym smérem nez rotor. Do rotoru se za¢ne indukovat
napéti vytvarejici proud. Ten vytvari tocivy moment, ktery chce roztocit rotor stejnym smérem, jakym se toci
magnetické pole statoru a tim rotor brzdi. Motor musime véas odpojit, aby se nam nerozto¢il opaénymi
otaCkami a nechame ho samovolné dobéhnout.

Brzdéni rekuperaci = Rekuperaci brzdime, jestlize se asynchronni motor rozto¢i nad synchronni otacky (napf.
pfi spousténi bfemene jetfadbem nebo pii jizde trakéniho vozidla s kopce), zméni se tim smysl proudu, motor
pracuje v generatorickém chodu a je brzdén zpét na jmenovité otacky.

Brzdeéni buzenim stejnosmérnym proudem =

10. Popiste konstrukci (slozeni) 1f asynchronniho motoru s pomocnou fazi — libovolny jeden typ.
Jednofazovy asynchronni motor ma ve statoru, slozeném ze statorovych plechi,
dvoji vinuti. Hlavni vinuti vypliuje 2/3 drazek (U1-Uz2), pomocné vinuti (pomocna
faze) je ve zbyvajici tretin€ drazek a je o 90° pootoceno oproti vinuti hlavnimu
(Z1-Z2). Pomocni vinuti je bud’ médéné pripojené pies kondenzator namontovany 22
na krytu motoru, nebo je vyrobeno z odporoveho dratu a je bifilarni (s nulovou
indulkcnosti). Svazek statorovych plecht s vinutim je vloZen v kovové kostie.
Rotor je tvofeny hiideli a na ni nalisovaného svazku rotorovych plechil s vinutim v
provedeni nakréatko.
11. Pomoci naértku vysvétlete vznik tocivého magnetického pole ve statoru

1f asynchronniho motoru vybraného v tloze €.10.
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12. Popiste princip €innosti 1f asynchronniho motoru vybraného v tloze €. 10.

Po ptipojeni ke zdroji stfidavého napéti zacne hlavnim vinutim prochazet proud a pomocnym vinutim pfipojenym
pies kondenzator proud elektricky posunuty o témét 90°. Vytvoii se tocivé magnetické pole, které indukuje
napéti do vodicu rotoru, t€émi za¢ne prochazet proud a sila ptisobici na rotorovy vodi¢ s proudem v magnetickém
poli statoru rotor roztoci stejnym smérem, jakym se toci magnetické pole statoru (smér otaceni je dan zapojenim
kondenzatoru).

Po ptipojeni ke zdroji stfidavého napéti zacne hlavnim vinutim prochéazet proud, ktery je fAzoveé posunuty vuci

proudu prochazejicimu pomocnym bifilarnim vinutim a vytvori se tocivé magnetické pole. To indukuje napéti do



13. Popiste konstrukei (slozeni) asynchronniho motoru se stinénym pdlem
(nacrtnéte). Stator motoru se stinénymi poly ma dva hlavni poly a od nich je drazkou Hawl poi 1 Oadsleny p 1

Zavitr

oddé€lena mensi ¢ast magnetického obvodu, ¢imz jsou vytvoieny dva oddélené 4
(odstinéné) poly. Kolem oddélenych poli je ulozeno vinuti nakratko. Civka hlavniho
vinuti je navinuta na izolacni kostfice a pak je nasunuta na magneticky obvod. Roto
je tvoteny htideli a na ni nalisovaného svazku rotorovych plecht s vinutim v
provedeni nakréatko.

o . N . , , v , Vinuti statoru Oddé&en;' poi 2 Vlnuli\ro(om Hiavni p6l 2
14. Popiste princip ¢innosti asynchronniho motoru se stinénym pélem. nakratko

Po pfipojeni ke zdroji napéti, zacne hlavni civkou prochdzet proud, ktery vybudi stfidavy magneticky tok, jehoz
¢ast prochazi 1 zavity nakratko. Do zavitl nakratko se indukuje napéti fazoveé posunuté témet o 90° proti napéti
na statorovem vinuti. Mezi proudem ve statorovém vinuti a proudem tekoucim vinutim nakratko je proto fazovy
posun a tyto fazove posunuté proudy vytvareji to¢ivé magnetické pole. Toto toc¢ivé pole indukuje napéti do vinuti
rotoru, kterym zacne prochazet proud a na vodi¢ s proudem v magnetickém poli piisobi sila, kterd vytvari tocivy
moment a rotor se zacne otacet stejnym smérem, jakym se to¢i magnetické pole statoru.

15. Popiste vlastnosti asynchronniho motoru se stinénym poélem a uved'te ptiklady jeho pouziti.

Motory se stinénymi poly jsou docela robustni a levné, ale jejich nevyhodou je mal4 G¢innost (kolem 30%).
Smér jejich otaceni je podminén usporadanim po6lt a nemiize byt elektricky zménén (magnetické poly tocivého
pole se postupné posunuji v potadi: hlavni pdl 1, oddéleny pol 1, hlavni p6l 2, odstinény pol 2).

Pouzivaji se do vétraki topeni, nebo mikrovinnych trub nebo do malych kalovych ¢erpadel (pracky) pii
vykonech okolo 300 W.



