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BEGIN PGM 200 MM

BLK FORM 0.1 Z X+0 Y+0 Z-20

BLK FORM 0.2 X+100 Y+100 Z+0

TOOL DEF 1 L+0 R+3

TOOL CALL 1 Z S4500

L Z+250 RO F MAX

CYCL DEF 200 VRTANI

Q200=2 ;BEZPEC.VZDALENOST
Q201=-15 ;HLOUBKA

Q206=250 ;POSUV NA HLOUBKU
Q202=5 ;HLOUBKA PRISUVU
Q210=0 ;CAS.PRODLEVA NAHORE
Q203=-10 ;SOURADNICE POVRCHU
Q204=20 ;2. BEZPEC.VZDALENOST
L X+10 Y+10 RO F MAX M3

CYCL CALL
L Y+90 RO F MAX M99

10 L X+90 RO F MAX M99
11 L Y+10 RO F MAX M99
12 L Z+250 RO F MAX M2
13 END PGM 200 MM

Definice neobrobeného polotovaru

Definice nastroje

Vyvolani nastroje

Vyjeti nastroje

Definice cyklu

Bezpecnostni vzdalenost
Hloubka

Posuv pfi vrtani

PFisuv

Casova prodleva nahote
Souradnice povrchu dilce

2. bezpecnostni vzdalenost
Najeti na diru 1, roztoceni vietena
Vyvolani cyklu

Najeti na diru 2, vyvolani cyklu
Najeti na diru 3, vyvolani cyklu
Najeti na diru 4, vyvolani cyklu
Vyjeti nastroje, konec programu
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