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0 BEGIN PGM 50 MM

1 BLK FORM 0.1 Z X+0 Y+0 Z-20
2 BLK FORM 0.2 X+100 Y+100 Z+0
3 TOOL DEF 1 L+0 R+5
4 TOOL CALL 1 ZS1400
5 L Z+250 RO F MAX

6 L X+50 Y+50 RO F MAX

7 CC

8 LZ-12,75 RO F1000 M3

9 LP PR+32 PA-180 RL F100

10 RND R2

11 CP IPA+3240 1Z+13,5 DR+ F200
12 RND R2

13 L X+50 Y+50 RO F MAX

14 L Z+250 RO F MAX M2

15 END PGM 50 MM

Pokud musite zhotovit vice nez 16 chodu:

8 LZ-12.75 RO F1000
9 LP PR+32 PA-180 RL F100

10LBL 1
11 CP IPA+360 1Z+1,5 DR+ F200

12 CALL LBL 1 REP 24

Definice neobrobeného polotovaru

Definice nastroje

Vyvolani nastroje

Vyjeti nastroje

Predpolohovani nastroje

Prevzeti naposledy programované polohy jako pol
Najeti na hloubku obrabéni

Najeti na obrys

Mékkeé najeti po kruhu s R=2 mm

Jet po Sroubovici

Mékkeé odijeti po kruhu s R=2 mm

Vyjeti nastroje v roviné obrabéni

Vyjeti nastroje v ose vietena, konec programu

Zacatek opakovani ¢asti programu
Zadat primo stoupani jako hodnotu |1Z
Pocet opakovani (chod)
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EVROPSKA UNIE
Evropskeé strukturalni a investi¢ni fondy
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