
VSTUPNÃ ​ ÄŒÃ ​ST

NÃ¡zev komplexnÃ ​ Ãºlohy/projektu

ReÅ¾imy Ä ​Ã ​taÄ ​e/Ä ​asovaÄ ​e T1 u ATmega2560

KÃ³d Ãºlohy

18-u-4/AC61

VyuÅ¾itelnost komplexnÃ ​ Ãºlohy

Kategorie dosaÅ¾enÃ©ho vzdÄ›lÃ¡nÃ ​

M (EQF ÃºroveÅˆ 4)

Skupiny oborÅ¯

18 - InformatickÃ© obory

Vazba na vzdÄ›lÃ¡vacÃ ​ modul(y)

MikroprocesorovÃ¡ technika 8 bitÅ¯

Å kola

StÅ™ednÃ ​ Å¡kola informatiky, elektrotechniky a Å™emesel RoÅ¾nov pod RadhoÅ¡tÄ›m, Å kolnÃ ​, RoÅ¾nov pod RadhoÅ¡tÄ›m

KlÃ ​Ä ​ovÃ© kompetence

Kompetence k uÄ ​enÃ ​, Kompetence k Å™eÅ¡enÃ ​ problÃ©mÅ¯, MatematickÃ© kompetence, DigitÃ¡lnÃ ​ kompetence

Datum vytvoÅ™enÃ ​

16. 06. 2019 14:25

DÃ©lka/Ä ​asovÃ¡ nÃ¡roÄ ​nost - OdbornÃ© vzdÄ›lÃ¡vÃ¡nÃ ​

16

DÃ©lka/Ä ​asovÃ¡ nÃ¡roÄ ​nost - VÅ¡eobecnÃ© vzdÄ›lÃ¡vÃ¡nÃ ​

PoznÃ¡mka k dÃ©lce Ãºlohy

RoÄ ​nÃ ​k(y)

3. roÄ ​nÃ ​k

Å˜eÅ¡enÃ ​ Ãºlohy

Charakteristika/anotace

Ãšloha je urÄ ​ena k ovÄ›Å™enÃ ​ teorie Ä ​Ã ​taÄ ​e/Ä ​asovaÄ ​e T1 u mikrokontrolÃ©ru  ATmega 2560 a tvorby aplikaÄ ​nÃ ​ch programÅ¯ v asembleru nebo jazyku
C s tÃ ​mto Ä ​Ã ​taÄ ​em/Ä ​asovaÄ ​em vyuÅ¾Ã ​vajÃ ​cÃ ​ch vÃ½vojovÃ© prostÅ™edÃ ​ AVR Studio.

JÃ ​DRO ÃšLOHY

OÄ ​ekÃ¡vanÃ© vÃ½sledky uÄ ​enÃ ​

Å½Ã¡k

zaloÅ¾Ã ​ ve vÃ½vojovÃ©m prostÅ™edÃ ​ AVR Studio projekt v asembleru nebo jazyku C a provede jeho nastavenÃ ​
zpracuje dle zadÃ¡nÃ ​ do projektu aplikaÄ ​nÃ ​ program, s pouÅ¾itÃ ​m vÃ½poÄ ​tu nebo rutiny AVR Calc zadÃ¡ inicializaci Ä ​Ã ​taÄ ​e/Ä ​asovaÄ ​e
provede pÅ™eklad programu a jeho simulaci
vyhodnotÃ ​ vÃ½sledek a odstranÃ ​ pÅ™Ã ​padnÃ© chyby
provede ve vÃ½vojovÃ©m prostÅ™enÃ ​ download programu do obvodu
vyhodnotÃ ​ vÃ½sledek, pÅ™i klasifikaci svÃ© Å™eÅ¡enÃ ​ obhÃ¡jÃ ​

Specifikace hlavnÃ ​ch uÄ ​ebnÃ ​ch Ä ​innostÃ ​ Å¾Ã¡kÅ¯/aktivit projektu vÄ ​. doporuÄ ​enÃ©ho Ä ​asovÃ©ho rozvrhu



MikrokontrolÃ©r ATmega 2560 â€“ Ä ​Ã ​taÄ ​/Ä ​asovaÄ ​ T1. Princip Ä ​Ã ​taÄ ​e, reÅ¾imy, vÃ½stupnÃ ​ porty/piny, programovÃ¡nÃ ​ v asembleru a jazyku C, prÃ¡ce
s dokumentacÃ ​ â€“ odbornÃ½ vÃ½klad 6 hodin.

Projekt BlikÃ¡nÃ ​ LED na kitu Atmega 2560. SamostatnÃ¡ prÃ¡ce dle pracovnÃ ​ho listu â€“ 3 hodiny.

Projekt GenerovÃ¡nÃ ​ impulzÅ¯ na kitu Atmega 2560. SamostatnÃ¡ prÃ¡ce dle pracovnÃ ​ho listu â€“ 3 hodiny.

Projekt Å˜Ã ​zenÃ ​ DC motoru z kitu ATmega 2560. SamostatnÃ¡ prÃ¡ce dle pracovnÃ ​ho listu â€“ 4 hodiny.

MetodickÃ¡ doporuÄ ​enÃ ​

PÅ™i teoretickÃ©m vÃ½kladu Å¾Ã¡ci synchronnÄ› s vyuÄ ​ujÃ ​cÃ ​m pracujÃ ​ s dokumentacÃ ​ a vÃ½vojovÃ½m prostÅ™edÃ ​m.

PraktickÃ© Ãºlohy zadÃ¡vat v poÅ™adÃ ​ se vzrÅ¯stajÃ ​cÃ ​ sloÅ¾itostÃ ​ (BlikÃ¡nÃ ​ LED na kitu ATmega 2560, GenerovÃ¡nÃ ​ impulzÅ¯ na kitu ATmega 2560,
Å˜Ã ​zenÃ ​ DC motoru z kitu ATmega 2560).

ZpÅ¯sob realizace

KomplexnÃ ​ Ãºloha bude vyuÄ ​ovÃ¡na ve specializovanÃ© poÄ ​Ã ​taÄ ​ovÃ© uÄ ​ebnÄ›.

PomÅ¯cky

VybavenÃ ​ poÄ ​Ã ​taÄ ​ovÃ© uÄ ​ebny:

PoÄ ​Ã ​taÄ ​ uÄ ​itele, dataprojektor, plÃ¡tno.

IndividuÃ¡lnÃ ​ poÄ ​Ã ​taÄ ​e nejlÃ©pe pro kaÅ¾dÃ©ho Å¾Ã¡ka, nanejvÃ½Å¡ pro dvojici.

TestovacÃ ​ poÄ ​Ã ​taÄ ​ s kitem ATmega 2560.

VÅ¡echny poÄ ​Ã ​taÄ ​e (uÄ ​itelskÃ½, Å¾Ã¡kovskÃ© i testovacÃ ​) musÃ ​ bÃ½t zapojeny do sÃ ​tÄ›. KaÅ¾dÃ½ Å¾Ã¡k na svÃ©m pracoviÅ¡ti pracuje dle
zadÃ¡nÃ ​. VÃ½slednÃ½ program pak uloÅ¾Ã ​ na serveru ve svÃ©m adresÃ¡Å™i, v pÅ™ipravenÃ© domÃ©nÄ›. Tento program je pak k dispozici pouze pro
Ä ​tenÃ ​ z poÄ ​Ã ​taÄ ​e uÄ ​itelskÃ©ho a testovacÃ ​ho.

VÅ¡echny poÄ ​Ã ​taÄ ​e musÃ ​ mÃ ​t nainstalovÃ¡n program AVR Studio 5 nebo 6.

TestovacÃ ​ pracoviÅ¡tÄ› musÃ ​ disponovat DC motorkem s H mostem. Pokud to DC motor vyÅ¾aduje, je nutnÃ© pÅ™ipravit i vhodnÃ½ napÃ¡jecÃ ​ zdroj.
Pokud na kitu nejsou k dispozici vhodnÃ© led nebo tlaÄ ​Ã ​tka, musÃ ​ bÃ½t pÅ™ipravena externÄ›.

V uÄ ​ebnÄ› musÃ ​ bÃ½t k dispozici dvoukanÃ¡lovÃ½ osciloskop.

VÃ ​STUPNÃ ​ ÄŒÃ ​ST

Popis a kvantifikace vÅ¡ech plÃ¡novanÃ½ch vÃ½stupÅ¯

Å½Ã¡ci majÃ ​ splnit tÅ™i Ãºlohy, v nichÅ¾ pouÅ¾ijÃ ​ Ä ​Ã ​taÄ ​ T1 v mikrokontrolÃ©ru ATmega 2560:

1. BlikÃ¡nÃ ​ LED na kitu ATmega 2560
2. GenerovÃ¡nÃ ​ impulzÅ¯ na kitu ATmega 2560
3. Å˜Ã ​zenÃ ​ DC motoru z kitu ATmega 2560

PrvnÃ ​ dvÄ› Ãºlohy jsou urÄ ​eny pro programovÃ¡nÃ ​ v asembleru, tÅ™etÃ ​ Ãºloha je pak urÄ ​ena pro programovÃ¡nÃ ​ v jazyku C.

KritÃ©ria hodnocenÃ ​

KaÅ¾dÃ¡ Ãºloha je hodnocena samostatnÄ› dle popsanÃ½ch kritÃ©riÃ ​ v pÅ™Ã ​loze hodnocenÃ ​ Ãºlohy.

HodnocenÃ ​ kaÅ¾dÃ© Ãºlohy je brÃ¡no se stejnou vÃ¡hou. CelkovÃ¡ znÃ¡mka se vypoÄ ​Ã ​tÃ¡vÃ¡ prÅ¯mÄ›rem ze splnÄ›nÃ ​ vÅ¡ech tÅ™Ã ​ Ãºloh s tÃ ​m, Å¾e
kaÅ¾dÃ½ Ãºkol musÃ ​ splnit minimÃ¡lnÄ› na hodnocenÃ ​ dostateÄ ​nÃ¡.

DoporuÄ ​enÃ¡ literatura

PoznÃ¡mky

TeoretickÃ¡ Ä ​Ã¡st Ãºlohy bude Å™eÅ¡ena ve skupinÄ› max. 30 Å¾Ã¡kÅ¯. PraktickÃ¡ Ä ​Ã¡st mÅ¯Å¾e bÃ½t Å™eÅ¡ena buÄ ​ individuÃ¡lnÄ›, nebo ve
skupinÃ¡ch max. 2 Å¾Ã¡kÅ¯.

Pro ÃºspÄ›Å¡nÃ© Å™eÅ¡enÃ ​ Ãºlohy je vhodnÃ©, aby Å¾Ã¡ci ÃºspÄ›Å¡nÄ› zvlÃ¡dli vÃ½uku pÅ™edmÄ›tu ÄŒÃ ​slicovÃ¡ technika.

SouÄ ​asnÄ› je nutnÃ©, aby Å¾Ã¡ci zvlÃ¡dli ÃºvodnÃ ​ Ä ​Ã¡st modulu MikroprocesorovÃ¡ technika 8 bitÅ¯ a mÄ›li alespoÅˆ zÃ¡kladnÃ ​ znalosti programovÃ¡nÃ ​‐
v jazyku C.

ObsahovÃ© upÅ™esnÄ›nÃ ​

OV RVP - OdbornÃ© vzdÄ›lÃ¡vÃ¡nÃ ​ ve vztahu k RVP

PÅ™Ã ​lohy

Hodnoceni-ulohy_Rizeni-DC-motoru-z-kitu-ATmega-2560.docx
Pracovni-list_Rizeni-DC-motoru-z-kitu-ATmega-2560.docx
Hodnoceni-ulohy_Generovani-impulzu-na-kitu-ATmega-256.docx
Pracovni-list_Generovani-impulzu-na-kitu-ATmega-2560.docx
Hodnoceni-ulohy_Blikani-LED-na-kitu-ATmega-2560.docx
Pacovni-list_Blikani-LED-na-kitu-ATmega-2560.docx
Prezentace_Mikrokontroler-ATmega-2560.pptx
avrCalc.zip

https://mov.nuv.cz/uploads/mov/attachment/attachment/81772/Hodnoceni-ulohy_Rizeni-DC-motoru-z-kitu-ATmega-2560.docx
https://mov.nuv.cz/uploads/mov/attachment/attachment/81773/Pracovni-list_Rizeni-DC-motoru-z-kitu-ATmega-2560.docx
https://mov.nuv.cz/uploads/mov/attachment/attachment/81774/Hodnoceni-ulohy_Generovani-impulzu-na-kitu-ATmega-256.docx
https://mov.nuv.cz/uploads/mov/attachment/attachment/81775/Pracovni-list_Generovani-impulzu-na-kitu-ATmega-2560.docx
https://mov.nuv.cz/uploads/mov/attachment/attachment/81776/Hodnoceni-ulohy_Blikani-LED-na-kitu-ATmega-2560.docx
https://mov.nuv.cz/uploads/mov/attachment/attachment/81777/Pacovni-list_Blikani-LED-na-kitu-ATmega-2560.docx
https://mov.nuv.cz/uploads/mov/attachment/attachment/81778/Prezentace_Mikrokontroler-ATmega-2560.pptx
https://mov.nuv.cz/uploads/mov/attachment/attachment/81779/avrCalc.zip
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