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Integrační článek RC - přenos - měření a simulace Derivační článek RC - přenos - měření a simulace
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Zdroj stejnosměrného napětí

Oba přepínače vypnuté (= nezávislé zdroje U1 a U2)
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Multimetry – voltmetr, ohmmetr
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Osciloskop

Digitální Osciloskop



Automatická synchronizace

a nastavení měřítka
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Kanál CH1

Synchronizační úroveň

Měřítko a typ vazby (DC) kanálu CH1
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Zpoždění od času T
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Digitální Osciloskop
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Digitální Osciloskop
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Generátor
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!!!Společné vodiče obou kanálů osciloskopu a generátoru jsou spojené přes kolík v zásuvce!!!

Integrační článek RC
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Doporučené hodnoty: R=1k, C=100n

U1=1Všš / 10Hz, 100Hz, 1kHz, 10kHz, 100kHz, 1MHz

Naměřené hodnoty U1 a U2 v závislosti na kmitočtu zaznamenejte do tabulky Excel.
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Derivační článek RC
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Doporučené hodnoty: R=1k, C=100n

U1=1Všš / 10Hz, 100Hz, 1kHz, 10kHz, 100kHz, 1MHz

Naměřené hodnoty U1 a U2 v závislosti na kmitočtu zaznamenejte do tabulky Excel.
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